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摘要：针对有雾天气下无人机航拍视觉系统的能见度低，航拍图像对比度和色彩保真度差等问题，基于暗原色先验规律

以及雾图的物理模型提出了一种雾天降质图像去雾处理技术。从图像复原和增强两个角度出发，分别建立了户外图像

全局去雾和对比度自适应调整的最优化模型，从而能够直接复原得到高质量的去除雾干扰的图像并且估算出雾的浓度。

对一系列户外带雾图像的分组实验表明，该方法可以快速有效地提高带雾图像的对比度和色彩清晰度，获得满意的视觉

效果。另外，该方法克服了 ＫａｉｍｉｎｇＨｅ方法处理时间过长的缺陷，平均处理时间仅为原方法的１０％左右，显著缩短了

运算时间，为在工程项目中实现图像的实时去雾处理提供了理论依据。
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１　引　言

　　在雾、霭等天气条件下，大气散射对户外图像

的对比度和颜色保真度影响严重，致使图像的许

多特征被覆盖，景物的可辨识度大大降低。无人

机机载航拍视觉系统受大气散射的影响更为另人

关注，这是因为某些情况下侦察监视工作不可能

重复进行，依据有限的图像资料获得更多更准确

的目标信息至关重要。因此，对雾天图像进行有

效的去雾处理是十分必要的。

目前，图像去雾处理的方法有两类。其一是

增强图像对比度。这种处理不考虑退化原因，按

照特定需要突出图像中某些信息，同时削弱或去

除某些不需要的信息，但这样做有可能造成一些

信息的损失［１］；其二是基于图像退化原因和大气

散射规律建立图像退化模型，实现场景复原。这

类方法充分利用了退化的先验知识，具有内在的

优越性。但是由于需要景深和精确的大气条件，

研究时要使用多幅图像或更多辅助信息［２５］，给只

有一幅图像可分析的场合带来诸多不便。目前，

国内外在单幅图像去雾处理领域取得了很大的突

破。Ｔａｎ等
［６］通过最大化局部对比度来达到去雾

的目的；Ｆａｔａｌ等
［７］依赖独立成分分析来推断景物

光在空气中传播时的透射率；ＪｅａｎＰｈｉｌｉｐｐｅｔａｒ

ｅｌ
［８］以最小滤波为基础辅以中值滤波进行全局去

雾。由于雾所依赖的深度信息未知，单幅图像去

雾处理往往依赖于一个强有力的先验或假设。

ＫａｉｍｉｎｇＨｅ等
［９］提出一种新的先验规律———暗

原色先验，利用这个先验规律能够直接评估雾光

的透射信息，进而对单幅图像进行去雾处理。

本文对该先验规律进行了深入分析，对基于

暗原色先验的图像去雾处理方法进行了优化，大

量户外有雾图像的实验结果表明，该处理方法可

快速、显著地提高雾天景象的清晰度，均匀地调整

图像整体色彩亮度并且保持色彩本身不变，同时

大大减少了原方法的繁重运算量，大幅度提高了

运行效率和速率。

２　雾图形成的物理模型

　　要对雾天降质图像进行清晰化处理，必须考

查图像退化原因，建立物理模型。本文依据的物

理模型是在计算机视觉和图形领域广泛使用的

ＭｃＣａｒｎｅｙ大气散射模型
［１，９１１］，该模型将一个像

素点的色彩和强度看作由雾或阴霾的大气光产生

的色彩、强度和晴天被观察的场景点的色彩、强度

的线性组合。公式（１）给出了对该模型的描述：

犐（狓）＝狋（狓）犑（狓）＋（１－狋（狓））犃 ， （１）

其中：狓表示像素点的坐标；犐（狓）为已知量，指观

测到的图像的强度，即带雾图像；狋（狓）＝ｅ－β犱
（狓）表

示透过率，描述光线通过媒介透射到视觉系统没

有被散射的部分；犃表示全球大气光成分，是未知

量；犑表示景物光线的强度即要恢复的真实的图

像。狋（狓）犑（狓）称作做衰减项，描述景物光线及其

在媒介中的衰减情况；（１－狋（狓））犃表示由前方散

射引起的大气光成分，其会导致景物颜色的偏

移［９］。

由公式（１）可知，去雾的途径就是从雾化图像

犐（狓）中复原犑（狓），犃和狋（狓）；而依据单幅图像求

取这３个参数的关键是一个强有力的先验或假

设。前文中提到的 Ｔａｎ
［６］和Ｆａｔａｌ

［７］等人都是应

用各自的先验或假设来达到去雾的目的。本文基

于ＫａｉｍｉｎｇＨｅ等人提出的暗原色先验求取参数

和，进而得到待恢复的真实图像。

３　基于暗原色先验的图像复原

３．１　暗原色先验理论

暗原色先验理论是一种对无雾图像的统计规

律。以前的去雾方法，重心都是放在提高图像对

比度上，而 ＫａｉｍｉｎｇＨｅ等人着眼于研究无雾图

像的统计特征，他们通过大量的实验发现了这个

客观存在的统计规律，即在一幅户外无雾图像的

任意小块中，总有至少一个像素点，它的一个颜色

通道具有很低的强度值，称之为暗原色，数学表达

如公式（２）所示：

０６６１ 　　　　　光学　精密工程　　　　　 第１９卷　



犑ｄａｒｋ（狓）＝ ｍｉｎ
犮∈｛狉，犵，犫｝

（ｍｉｎ
狔∈Ω（狓）

（犑ｃ（狔）））， （２）

其中，犑ｄａｒｋ称为图像犑的暗原色，其强度值总是很

低并且趋近于０，犑ｃ为犑的狉，犵，犫三通道中一个

颜色通道，Ω狓 是以狓为中心的一块区域。

在被雾干扰的图像中，由于雾是灰白色的，导

致原本应该很暗的暗原色会被大气中的白光成分

充斥而变得灰白，强度变得较高。这是由空气中

的漫反射分量引起的，而其强度和透射率有关，因

此可以通过暗原色估计透射率。通过减去场景中

暗原色点所对应的一个值以去除空间各向同性的

雾，继而还原出清晰且色彩逼真的无雾图像。同

时还可根据暗原色点的灰白程度来判断雾的浓

度。图１给出了了一幅带雾图像及其暗原色图。

其中暗原色图的求取是按照文献［９］的方法，首先

将图像分成１５ｐｉｘｅｌ×１５ｐｉｘｅｌ的块后再求取得

到的。图中小方块标注的即是强度值很低，接近

于零的暗原色点，它们分布在相对较亮的草堆表

面以及阴影或投影中。

（ａ）原始带雾图像

（ａ）Ｏｒｉｇｉｎａｌｈａｚｅｄｉｍａｇｅ

（ｂ）暗原色图

（ｂ）Ｄａｒｋｃｈａｎｎｅｌｉｍａｇｅｏｆ（ａ）

图１　雾化图像及其暗原色图

Ｆｉｇ．１　Ｏｒｉｇｉｎａｌｈａｚｅｄｉｍａｇｅａｎｄｉｔｓｄａｒｋｃｈａｎｎｅｌｉｍ

ａｇｅ

３．２　暗原色去雾方法

由雾图的物理模型可知，去雾的目标就是从

带雾图像犐（狓）中复原犑（狓），犃和狋（狓）。首先，利

用暗原色先验估测出雾的透过率图（反映了图像

中雾的浓度变化），再利用透过率图恢复场景的辐

射度犑（狓）（去雾的图像）。文献［９］给出了基于暗

原色去雾的方法，其原理图如图２所示。具体实

现步骤为：

（１）将输入的带雾图像分成大小为１５ｐｉｘｅｌ

×１５ｐｉｘｅｌ的块，求得局部暗原色图；

（２）假设全球大气光成分已知，利用暗原色

图粗略估测透过率图；

（３）利用软件抠图方法细化透过率图；

（４）利用暗原色先验估计大气光成分；

（５）由雾图物理模型以及犐，犃 和狋（狓）恢复

无雾图像犑。

图２　方法实现的原理图

Ｆｉｇ．２　Ｂｌｏｃｋｄｉａｇｒａｍｏｆａｌｇｏｒｉｔｈｍ

文献［９］利用暗原色先验得到了一种简单而

有效的去雾方法，能够明显提高雾天户外图像清

晰度，均匀地调整图像整体的色彩亮度，从而达到

良好的视觉效果。本文作者在对该方法进行大量

实验和分析的基础上，发现其存在如下不足：由于

是分块求取暗原色，继而估测透过率狋，造成了狋

的估测图存在一些块状效应，从而影响最终的效

果。为此，文献［９］通过软件抠图的方法修复和细

化透过率狋，但此方法使运算量巨大。文献［９］作

者在一台４核、３．０ＧＨｚ、ＩｎｔｅｌＰｅｎｔｉｕｍ处理器的

ＰＣ机上处理一幅６００ｐｉｘｅｌ×４００ｐｉｘｅｌ的图像，

用了１０～２０ｓ。由于运算量太大，使得其工程应

用受到很大限制。针对这一不足，考虑到机载视

频系统实时性的要求，本文在算法上对暗原色先

验进行了优化和改进，使得处理时间大大降低。
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４　全局暗原色图像去雾方法

４．１　暗原色的求取

暗原色先验理论的第一步是将图像分块，在

局部区域中寻找暗原色，分块的大小会直接影响

透过率的估计和最终的去雾效果。理论上，块的

面积越小，求取的暗原色值越精确，对透过率狋的

估计越有力。但实际上，过小的分块会导致求取

的暗原色错误太多，而且会造成对大气光犃的估

计不准。文献［９］首先将全局图像分成１５×１５的

块，每块求取暗原色图，然后再利用此暗原色图估

测透过率狋。由于狋的取值在一个块内并不总是

恒定的，并且相邻子块之间的狋存在差异，这就造

成狋的估测图存在一定的块状效应，从而影响最

终的去雾效果。为此，文献［９］通过软件抠图的方

法优化透过率狋，即采用一个高精度的插值算法，

利用像素间的关联性和已知的精确值，通过计算、

求解、插值、扩散得到其他未知的值。由于使用预

处理共轭梯度（ＰＣＧ）算法求解大型稀疏矩阵，给

整个处理过程带来了巨大的运算量，占用了大量

的内存空间。另一方面，如果块太大会导致暗原

色值稀疏，使暗原色的分布过于单一。依据文献

［９］的理论，块选的太大对估测狋不利，但对估测

大气光犃有利。最终得到的去雾结果图像对于

薄雾情况不会有太大影响，但在浓雾情况下，去雾

效果会有所下降。

由于航拍影像中雾的分布相对均匀，且景深

变化不大［１０］，为了最大限度的提高算法的运算效

率，在保证去雾效果不会降低的基础上，本文提出

一种全局暗原色先验方法。即不再对图像分块，

直接对整幅图像求取暗原色。很显然，全局暗原

色是文献［９］理论的延伸，其依据是暗原色理论以

及一种称作 ｄａｒｋｏｂｊｅｃｔｓｕｂｔｒａｃｔｉｏｎ的去雾技

术［１２］，该技术利用全图最暗的点去除空间各向同

性的雾。根据以上理论依据总结出：在整幅图像

中至少存在一个可信的暗原色像素，其值能逼近

地反映光照在这个区域的作用。如果雾的分布是

均匀的，或者在薄雾的户外场景中，这种方法会很

有效。但是，当户外是浓雾时，如果直接将此暗原

色值填满整幅图像，会使狋的估测不精确，造成局

部区域去雾不明显。为此，文中从图像增强的角

度出发，辅以对比度调节的方法来解决此问题。

所以，本文方法是先进行去雾处理，恢复无雾图

像，再利用图像增强方法，突出局部信息。这种全

局暗原色方法既可避免由于分块造成对犃 估计

不精确的问题，也避免了因细化狋而带来的繁重

运算量，节约了大量的运算时间，同时很好地处理

了浓雾或者雾分布不均匀的情况，有效地避免了

文献［９］和 ［１２］的弊端。

（ａ）原始雾化图像　　　　　　（ｂ）ＫａｉｍｉｎｇＨｅ的透过率狋估测图　　　　（ｃ）本文的透过率狋估测图

（ａ）Ｏｒｉｇｉｎａｌｈａｚｅｄｉｍａｇｅ　　　（ｂ）Ｅｓｔｉｍａｔｅｄｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｍａｐｆｏｒ（ａ）　　　（ｃ）Ｅｓｔｉｍａｔｅｄｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｍａｐｏｆ

ｂｙＫａｉｍｉｎｇＨｅ ｆｏｒ（ａ）ｂｙｐｒｏｐｏｓｅｄｍｅｔｈｏｄ

图３　雾化图像及其透过率狋估测图

Ｆｉｇ．３　Ｈａｚｅｄｉｍａｇｅａｎｄｉｔｓｅｓｔｉｍａｔｅｄｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｍａｐｓ

４．２　透过率的全局估计

首先假定图像中大气光成分犃是已知的，由

雾图的物理模型以及暗原色定义可求得带雾图像

中犚，犌，犅三通道的暗原色为：
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ｍｉｎ（ｍｉｎ
狔∈Ω（狓）

（犐ｃ
（狔）

犃ｃ
））＝狋（狓）ｍｉｎ

犮

（ｍｉｎ
狔∈Ω（狓）

（犑ｃ
（狔）

犃ｃ
））＋

（１－狋（狓））， （３）

其中，犮为图像中犚，犌，犅 三通道一个颜色通道，

Ω狓 表示以像素狓为中心的块，在这里其大小和整

幅图像一致。又已知无雾图像的暗原色值很小，

接近零，且犃≠０，则由方程（３）可变换求得狋（狓）

的表达式为：

狋（狓）＝１－ｍｉｎ
犮

（ｍｉｎ
狔∈Ω（狓）

（犐ｃ
（狔）

犃ｃ
））， （４）

而ｍｉｎ
犮

（ｍｉｎ
狔∈Ω（狓）

（犐ｃ
（狔）

犃ｃ
））恰好是用犃 归一化后

的带雾图像的暗原色，从而可以通过求取暗原色

值得到狋 的分布。考虑到存 在 空 间 透 视 现

象［１３１４］，所以在方程（４）中引进一个常数ω（０＜ω

≤１），有针对性地保留一部分覆盖遥远景物的

雾［９］。ω的取值根据雾气浓度、光照强度等具体

情况而定。实验结果表明：一般雾浓度越大，ω的

值相对越大，其值接近１；反之，薄雾情况下ω的

取值应该偏小，在０．７左右。文中选取ω＝０．８，

用以平衡薄雾和浓雾两种情况。

狋（狓）＝１－ωｍｉｎ
犮

（ｍｉｎ
狔∈Ω（狓）

（犐ｃ
（狔）

犃ｃ
））， （５）

这样即可求得最终的全局透过率图。图３是

针对一幅带雾图像，应用文献［９］中 ＫａｉｍｉｎｇＨｅ

的方法以及本文方法求得的透过率估测图。可以

看出ＫａｉｍｉｎｇＨｅ求得的透过率图存在一定的方

块效应。相比之下，本文采用全局方法求得的狋

分布图相对平滑，不存在方块效应，这也正是本文

方法的优越性之一。

４．３　全球大气光成分的求取

前文对暗原色和透过率狋的求取是在假定犃

已知的条件下进行的，实际上犃的值是需要求取

的。由于根据雾图的暗原色能够得到雾浓度的粗

略值，所以可以通过暗原色来估测大气光犃。首

先找到暗原色图中亮度最高的一些像素，再找到

其所对应的原图像犐中的像素，把原图像犐中这

些像素最大的亮度值作为犃 的估计值
［９］。

在估计犃的结果统计过程中发现：大多数情

况犃的估计是图中偏白部分。考虑到雾化情况

在接近纯白场景里是不明显的，从而可以弱化一

些计算区域，对接近犃的区域把调整力度弱化一

些。基于此，加入一个调整参数｜犑－犃｜用来弱化

狋带来的影响，从而能自动估测图像的大气光成

分，具有较强的自适应性。

４．４　恢复无雾图像

得到透过率狋以及大气光犃 后便可求解无雾

图像犑。考虑到有的像素点估计出的狋可能接近

０，容易使复原得到的结果图包含噪声，因此将透

射率设定了一个下限狋０（狋０ 取０．２），使得在某些

浓雾处仍保留一定数量的雾［９］。

于是：

犑（狓）＝
犐（狓）－（１－狋ｍａｘ（狓））犃

狋ｍａｘ（狓）
， （６）

其中，狋ｍａｘ（狓）＝ｍａｘ（狋（狓），狋０）。图４～６（ｂ）给出

了户外场景带雾图像经本文方法恢复的无雾图，

可以看出基本能恢复出实际场景图像。但由于雾

浓度分布不均，局部去雾效果一般而且亮度降低。

４．５　复原后的图像亮度和对比度调节

由于物体光线的亮度通常不及大气光线，所

以经去雾处理后的图像亮度会降低，颜色较实际

场景图像偏暗。另外雾是不均匀分布的，而由全

局暗原色得到的狋分布过于单一，不可避免造成

局部浓雾区域去雾效果不明显，图像不够清晰，所

以需要调整图像亮度，增强对比度，以提高图像质

量。图像对比度增强的方法诸多，例如直方图均

衡、ｒｅｔｉｎｅｘ算法
［１５１７］等。本文采用自适应拉伸的

方法。其原理是对原始图像像素区间进行分段拉

伸。首先求出一幅图像像素值的平均值，然后分

别在平均值的两边，每隔一个均匀分布的小区间

乘以一个系数狉。狉的选取遵循的规律是：在小于

平均值的区间，像素值越小，狉值越小；反之，在大

于平均值的区间，像素值越大，狉值越大，从而可

加大亮暗区域的对比度，突出图像的边缘和细节

信息。而在平均值附近，也就是像素分布最密集

处，令狉值接近１，能够很好地保留图像的信息，

从而可以对图像进行自适应拉伸，增强对比度和

亮度。也就是说，对一幅雾浓度分布不均的图像，

可首先经暗原色去雾处理去除一部分雾，大致还

原出无雾图像，然后再经对比度调节，对局部由于

雾浓度过高而造成不清晰的问题进行很好地修正

和调节。

图４～６（ｃ）是经亮度和对比度调节后获得的

复原图像，可以看到复原后的图像在细节上更清

晰，颜色更逼真，更接近晴天下的实际场景图像。
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（ａ）带雾图像　　　　　　　 　　　（ｂ）暗原色去雾图像　　　　　　　　　 （ｃ）调节后图像

　　（ａ）Ｈａｚｅｄｉｍａｇｅ　　　（ｂ）Ｈａｚｅｒｅｍｏｖａｌｒｅｓｕｌｔｆｏｒ（ａ）ｂｙ　 　　（ｃ）Ｒｅｓｕｌｔａｆｔｅｒａｄｊｕｓｔｉｎｇ

ｕｓｉｎｇｄａｒｋｃｈａｎｎｅｌｐｒｉｏｒ ｉｍａｇｅ（ｂ）

图４　去雾结果图

Ｆｉｇ．４　Ｈａｚｅｒｅｍｏｖａｌｒｅｓｕｌｔｓ

（ａ）户外带雾图像　　　　　　　　　 （ｂ）暗原色去雾图像　　　　　　　　　 （ｃ）调节后图像　

　　（ａ）Ｉｎｐｕｔｈａｚｅｄｉｍａｇｅ　　　　 （ｂ）Ｈａｚｅｒｅｍｏｖａｌｒｅｓｕｌｔｏｆ（ａ）ｕｓｉｎｇ　　　　 （ｃ）Ｒｅｓｕｌｔａｆｔｅｒａｄｊｕｓｔｉｎｇ

ｄａｒｋｃｈａｎｎｅｌｐｒｉｏｒ ｉｍａｇｅ（ｂ）

图５　去雾结果图

Ｆｉｇ．５　Ｈａｚｅｒｅｍｏｖａｌｒｅｓｕｌｔｓ

（ａ）户外带雾图像　　　　　　　　　 （ｂ）暗原色去雾图像　　　　　　　　　 （ｃ）调节后图像　

　　（ａ）Ｉｎｐｕｔｈａｚｅｄｉｍａｇｅ　　　　 （ｂ）Ｈａｚｅｒｅｍｏｖａｌｒｅｓｕｌｔｏｆ（ａ）ｕｓｉｎｇ　　　　 （ｃ）Ｒｅｓｕｌｔａｆｔｅｒａｄｊｕｓｔｉｎｇ

ｄａｒｋｃｈａｎｎｅｌｐｒｉｏｒ ｉｍａｇｅ（ｂ）

图６　去雾结果图

Ｆｉｇ．６　Ｈａｚｅｒｅｍｏｖａｌｒｅｓｕｌｔｓ
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５　实验结果与分析

　　为了验证方法的有效性，对一系列雾天降质

图像进行处理。图４～６（ｃ）是本文方法获得的最

终复原图像，可以看到复原后的图像在细节上更

清晰，颜色更接近晴天下的实际场景图像。图７

给出了本文方法和文献［９］方法在处理效果上的

比较。其中，图７（ｂ）结果是按照ＫａｉｍｉｎｇＨｅ求

取的。块大小选取１５ｐｉｘｅｌ×１５ｐｉｘｅｌ，并且对狋

进行了软件抠图优化处理。

从去雾效果上看，原始的普通户外图像以及

航拍图像由于受雾的影响，对比度较低，场景比较

模糊，细节信息不足，颜色偏暗，经本文方法和文

献［９］方法处理后，图像景物比较清晰，色彩、对比

度和细节得到明显提高，获得了较好的视觉效果。

即使在浓雾的地方，也能较好地得到细节信息并

且还原出生动的彩色图像。针对雾天下的航拍图

像（见图７）清晰化处理效果非常明显。

从统计特征着手进行对比分析，选取一系列

雾化图像以及处理后的结果图像求取直方图，以

图７（下）一组图像为例，其直方图如图８所示。

可以看出，原图像的灰度值集中分布在５０～１５０

之间，而经过 ＫａｉｍｉｎｇＨｅ的算法以及本文算法

处理后的图像的灰度值被拉伸到０～２５５，分布相

对比较均匀，说明图像的对比度有了一定程度的

提升。

处理时间的对比可以在一定程度上衡量运算

复杂度的差别。在一台处理器为２．０ＧＨｚＩｎｔｅｌ

ＰｅｎｔｉｕｍＤｕａｌＰｒｏｃｅｓｓｏｒ的ＰＣ机上处理一系列

大小不同、雾化程度各异的图像，如图３～图７所

示，时间的对比如表１所示。可以看出，本文方法

在运算时间上仅为文献［９］方法的１０％左右。

为了验证方法的可靠性，通过收集雾天下现

场采集的普通户外场景图像以及无人机航拍的数

百幅样本图像，组成了一个户外带雾图像的数据

库，进行分组对比性实验。结果表明，本文方法能

很好地还原图像细节并恢复真实的色彩，视觉效

果良好；处理一幅１ｋｐｉｘｅｌ×１ｋｐｉｘｅｌ大小的图像

仅需１ｓ即可完成。正是由于本文算法采用了全

（ａ）输入的带雾图像　　　　 　（ｂ）ＫａｉｍｉｎｇＨｅ的结果图　　　　 （ｃ）本文方法的结果图

（ａ）Ｉｎｐｕｔｈａｚｅｄｉｍａｇｅｓ　　　 （ｂ）ＲｅｓｕｌｔｓｂｙＫａｉｍｉｎｇＨｅ （ｃ）Ｒｅｓｕｌｔｓｂｙｐｒｏｐｏｓｅｄｍｅｔｈｏｄ

图７　本文方法和ＫａｉｍｉｎｇＨｅ方法的比较

Ｆｉｇ．７　ＣｏｍｐａｒｉｓｏｎｏｆＫａｉｍｉｎｇＨｅｗｉｔｈｐｒｏｐｏｓｅｄｍｅｔｈｏｄｓ
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局暗原色先验，避免了原方法为抠图而分解大型

稀疏阵带来的巨大运算量，因此大大降低了处理

时间。实验表明，采用本文方法的平均处理时间

仅为文献［９］方法的１０％，一定程度上反映了本

文方法的快速和有效。

（ａ）输入的带雾图像的直方图　　　（ｂ）ＫａｉｍｉｎｇＨｅ的结果的直方图　　　（ｃ）本文方法的结果的直方图

（ａ）Ｈｉｓｔｏｇｒａｍｏｆｉｎｐｕｔｈａｚｅｄｉｍａｇｅ　（ｂ）ＨｉｓｔｏｇｒａｍｏｆｒｅｓｕｌｔｓｂｙＫａｉｍｉｎｇＨｅ　（ｃ）Ｈｉｓｔｏｇｒａｍｏｆｒｅｓｕｌｔｂｙｐｒｏｐｏｓｅｄｍｅｔｈｏｄ

图８　直方图分布比较

Ｆｉｇ．８　Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎｏｆｈｉｓｔｏｇｒａｍｓ

表１　运行时间的比较

Ｔａｂ．１　Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎｏｆｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇｔｉｍｅ

图片
大小

／ｐｉｘｅｌ×ｐｉｘｅｌ

文献［９］

时间／ｓ

本文方法

时间／ｓ
时间比值

图４ ８００×６００ ２６．２３ ２．４５ ９．３４％

图５ ４２０×３４０ １７．３６ １．４２ ８．１８％

图６ ３０７２×２３０４４２８．３８ ３１．０４ ５．８７％

图７（上）５４０×３６０ ２１．３６ １．８２ ８．５２％

图７（中）４３０×２８０ １８．０７ １．３４ ７．４１％

图７（下）３０７２×２３０４５３０．３２ ３０．１２ ５．６８％

６　结　论

　　基于全局暗原色先验和雾图的物理模型，本

文提出了一种快速有效的雾天航拍降质图像去雾

处理技术。首先，介绍了雾图形成的物理模型，然

后，重点研究了利用全局暗原色先验去雾的方法，

再利用自适应对比度拉伸方法增强图像色彩和细

节，最后，针对大量户外带雾图像进行分组实验，

给出了处理效果及时间统计值，并对本文方法和

文献［９］方法在处理效果和时间上进行对比。实

验结果表明：本文方法能够快速明显地提高雾天

户外图像的对比度和清晰度，均匀调整图像整体

的色彩亮度并且保持色彩本身不变，使图像达到

良好的视觉效果；同时能够大幅度提高雾天机载

航拍系统的能见度，且具有较好的普适性和稳定

性；平均处理时间仅为文献［９］方法的１０％左右，

大大缩短了运算时间，降低了运算的复杂度，为实

现机载航拍视频图像的实时去雾处理提供了理论

依据。
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●下期预告

轻型空间相机调焦机构优化设计与精度试验
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（１．中国科学院 长春光学精密机械与物理研究所，吉林 长春１３００３３；

２．中国科学院 研究生院，北京１０００３９）

为了保证轻型空间相机具有更强的适应性，能够获得清晰的图像，根据相机光学系统的特点以及相

机的焦深，优化设计了一种适用于该相机的调焦机构。首先，为了满足相机总体提出的低质量和小型化

要求，综合考虑重量、外型尺寸、刚度、误差等各方面的因素，选择丝杠和连杆配合使用的双滑块机构，将

丝杠的转动通过连杆机构转换成调焦镜沿光轴方向的直线运动。然后，对该调焦机构在调焦范围内的

调焦精度进行了分析，介绍了该调焦机构的误差来源和计算方法。最后，对该调焦机构进行了振动试验

和精度试验，给出了该调焦机构定位精度和重复定位精度的计算方法。经优化设计后的调焦机构总重

量为２．５ｋｇ，外型尺寸为１８６ｍｍ×１４４ｍｍ×６０ｍｍ。振动试验和精度试验的结果表明：该调焦机构的

基频为５０５Ｈｚ，单向定位精度为０．００８ｍｍ，重复定位精度为０．００２５ｍｍ，满足相机总体提出的刚度要

求和精度要求。
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